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2026 年度长春市科技攻关“揭榜挂帅”项目
发榜项目榜单

项目一：汽车工业场景机器狗智能巡检技术研发

研究内容：面向汽车工厂生产、仓储、能源及高危区域

长周期巡检需求，针对传统巡检检测孤立、覆盖范围盲区多、

柔性部署成本高、告警处置闭环不足、数据价值挖掘不充分

等问题，开展基于云深处 X30 Pro/M20 Pro 四足机器狗的智

能巡检关键技术研究。重点突破多模态融合感知、工业异常

识别、设备状态诊断和异构数据高并发解析等技术，集成无

人机、机械臂、气体感知、声纹识别、双向通信等模块，构

建面向一汽工厂的全空间、多维度智能巡检系统，实现设备

状态检测、安全隐患识别、异常告警与联动处置，降低高危

场景人工巡检风险。

考核指标：

1.完成无人机、机械臂、气感、声纹、云台、双向对讲

模块与发榜单位提供的机器狗的适配集成，交付软硬一体化

集成巡检系统 1 套，具体指标如下：

（1）视觉模型准确率≥90%、精确率≥90%、召回率≥

92%，模型包括：消防通道占用、垃圾杂物、车辆违停、充

电桩占用、建筑物破损、跑冒滴漏；

（2）声纹与语音模型识别准确率≥90%，模型包括：设

备异常声纹、异常喊话与对话；

（3）甲烷等有害气体模型检出率≥90%；

（4）无人机屋顶破损巡检检出率≥90%（检测类型包括：
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①锈蚀类：锈斑单块面积≥100cm²；②防水类：卷材撕裂长

度≥10cm；③裂纹：单条裂缝长度≥10cm）；

（5）机械臂实现电箱开关操作正确率≥90%；

（6）基于 5G 数据终端，采用物联网通信协议实现全部

数据交互，数据延迟≤200ms；

（7）模型支持并发接入或推理请求节点数≥5000。

2.申请发明专利不少于 3 项，授权软件著作权不少于 3

项。

项目完成时限：2027 年 6 月

项目资金：260 万元

知识产权归属：归发榜方所有

发榜单位：一汽模具科技（长春）有限公司

项目二：具身人形机器人液体冷却系统及能耗优化技术

开发

研究内容：为满足我公司具身人形机器人高性能、高可靠、

长续航的发展需求，解决人形机器人存在多热源部件热积聚明

显、散热能力不足、整机能效水平低的问题，开展39自由度人

形机器人热-电协同能量管理控制技术研究，研制39自由度人形

机器人微型液冷系统样机，实现人形机器人高动态运动、高功

率密度工况（峰值功率10kW）下关键热源部件高效散热与稳定

运行,推动人形机器人产业成熟与规模化进程。

考核指标：

1.交付 39 自由度人形机器人整机液体冷却系统样机 1 套，

满足人形机器人高动态运动、高功率密度工况（峰值功率 10kW）
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下关键热源部件高效散热与稳定运行需求，具体指标如下：

（1）微型液冷系统总质量≤1.5kg；

（2）关键热源部件长时间（＞2 小时）满载工作稳态温度

≤45℃，局部热点温度≤55℃；

（3）峰值工况下峰值散热能力＞900W/L。

2.交付 39 自由度人形机器人能耗优化策略 1 套，提供策略

源代码和技术文档，具体指标如下：

（1）在高动态动作应用场景下，相较于基线策略，综合能

耗降低 8%以上，并满足人形机器人关节等关键部件热安全约束；

（2）模型能实现硬件部署，CPU占用＜1%,内存占用小于

20M。

3.交付 39 自由度人形机器人液体冷却架构系统及能耗优

化设计方法与开发技术报告 1 份。

4.申请发明专利不少于 2 项。

项目完成时限：2028 年 6 月

项目资金：350 万元

知识产权归属：归发榜方所有

发榜单位：长春捷翼汽车科技股份有限公司

项目三：汽车异形零件荧光磁粉具身智能检测系统研发

研究内容：面向汽车异形零部件荧光磁粉探伤中人工检

测健康风险高、缺陷判读主观性强、检测过程一致性难以保

障等核心难题，开展具身智能驱动的荧光磁粉无损检测系统

关键技术研究。重点突破复杂异形件表面缺陷智能感知与判

别、跨类型工件检测泛化、多设备协同控制与工艺参数优化
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等关键技术，研发面向汽车异形零部件荧光磁粉探伤的具身

智能检测系统，实现非标工件智能上下料、全域无盲区检测、

缺陷智能识别、无人化连续作业与 MES 数据闭环追溯。

考核指标：

1.基于发榜方提供的磁粉探伤机，研发面向汽车异形零

部件荧光磁粉探伤的具身智能检测系统 1 套，具备复杂异形

零件智能上下料、柔性抓取、姿态调整与连续翻转能力，具

体指标如下：

（1）末端负载能力≥20kg，整手握持力≥50N，支持工

件±180°无死角连续翻转；

（2）硬件系统防护等级达到 IP65，满足在油污、潮湿、

荧光暗室工业环境下稳定运行≥8 小时；

（3）针对未建模的同类非标异形汽车零件，产线适配

时间≤2 小时；连续动态抓取成功率≥99%；

（4）在暗室荧光工况下，对 0.2mm×1mm 以上尺寸的磁

痕缺陷检出率≥99%，误报率≤5%；

（5）端到端单件全流程检测节拍≤120 秒;

（6）支持与MES系统无缝对接,实现检测数据100%追溯。

2.申请发明专利不少于 2 项，授权软件著作权不少于 2

项。

项目完成时限：2027 年 12 月

项目资金：300 万元

知识产权归属：归发榜方所有

发榜单位：吉林省恒创智能装备有限公司
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项目四：基于卫星遥感空间向量嵌入信息的智能机载终

端设备研发

研究内容：针对空天信息智能化应用需求，聚焦卫星遥

感应急端到端服务行业痛点，研发以空间向量嵌入为核心的

国产化 AlphaEarth 向量基座模型与应急服务链 API 工具库，

通过突破大模型驱动的智能体自主决策与动态编排技术，研

制软硬一体的机载智能终端，解决卫星遥感难以在无人机端

测实时应用的难题，实现从感知到决策的端到端自主化业务

应用。

考核指标：

1.构建高精度国产化 AlphaEarth 空间向量嵌入库 1套，

具体指标如下：

（1）在云层遮挡、曝光失真、无拍摄数据等极端场景

下，要求向量时序生成影像与真实影像结构相似性≥85%；

（结构相似性定义：分别提取生成影像与三个月内卫星实拍

的真实影像中的大型建筑和典型路网目标切片，通过结构相

似性（SSIM）来计算目标切片轮廓之间的重合度。生成影像

时要考虑侧摆角，控制在 20 度以内，用于计算结构相似性

的真实影像侧摆角也小于 20 度）

（2）包含卫星光学、SAR 等模态的样本，其中卫星光学

原始影像由发榜方提供（数据在长光卫星内部存储中，揭榜

方需安排人员到长光卫星现场制作样本），SAR 原始影像由

揭榜方提供；

（3）切片大小为 512×512 像素，无标注预训练切片≥

200 万张、精标样本≥10 万张，其中优于 1 米分辨率 SAR 精
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标样本≥1 万张，每个 0.5m×0.5m 观测网格包含标注样本数

≥10。

2.构建自主决策与动态任务流编排的大模型遥感智能

体系统 1 套，具体指标如下：

（1）无人机应急定点投送、交通状况侦察场景下，智

能体自动编排工作流准确率≥90%（工作流可参照 JT/T 1440

—2022《无人机物流配送运行要求》、GA/T 1382—2018《基

于多旋翼无人驾驶航空器的道路交通事故现场勘查系统》、

《吉林省低空经济应用场景需求清单（2026 年）》等任意公

开发布的要求或标准，包括指令拆解、视觉定位、飞行决策、

基础图像处理、动静态目标检测、变化提取及评估等子任

务）；

（2）无人机应急定点投送、交通状况侦察场景下，智

能体对自然语言指令的理解准确率≥90%（智能体对自然语

言指令的理解准确率是指：当用户发出“立刻出动无人机，

将某东西运送到某处”等类似的自然语言时，基于用户自然

语言指令拆解成的时间、地点、任务类型和预期目标等与真

实需要执行的任务的时间、地点、任务类型和预期目标之间

的准确率）；

（3）包含遥感应急服务链原子化解耦与标准化 API 工

具库，API 工具≥30 种；

（4）从接收自然语言指令到决策方案生成的全流程时

间≤4s。

3.研制软硬一体化智能化机载终端设备 1 套，具体指标

如下：
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（1）在 100m—400m 高空与 GNSS 拒止环境中，可视觉

导航与行为决策平均定位精度≤5m；

（2）总重量：≤1.5kg；

（3）尺寸包络≤100mm×120mm×175mm；

（4）工作温度：-25℃至+55℃；

（5）供电电压：5.0V 或 12V；

（6）输出接口：UART 串口通信；

（7）环境防护等级：IP54；

（8）振动耐受：≤5000Hz。

4.揭榜方提供指标要求中涉及的“高精度国产化

AlphaEarth 空间向量嵌入模型”算法、“自主决策与动态任

务流编排的大模型遥感智能体系统”和“软硬一体化智能化

机载终端”设备的详细设计文档、操作手册和软件源代码。

注：发榜方可提供可见光卫星遥感底图数据、AI 辅助样

本标注工具、云端算力支持（8 卡 H100 80G、1 卡 A100 40G）、

基于遥感影像和无人机影像的建筑识别路网识别算法。

5.申请发明专利 2 项，授权软件著作权 2 项。

项目完成时限：2028 年 6 月

项目资金：200 万元

知识产权归属：归发榜方所有

发榜单位：长光卫星技术股份有限公司

项目五：基于 AgenticAI 架构的智能开发测试平台开

发

研究内容：针对当前汽车行业软件开发测试领域存在
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的开发测试效率低、多终端适配难度大、高端专业人才供

给不足等痛点，围绕 AgenticAI 架构开展智能开发测试平

台关键技术攻关，突破传统自动化测试平台局限于工具集

成、局部自动化的技术瓶颈，构建全链路端到端智能开发

测试体系平台，推动软件研发测试模式向自动化、智能化

升级，补齐国内高端全链路智能软件开发测试工具的短

板。

考核指标：

1.开发面向汽车智能座舱及车载导航等软件开

发测试领域，覆盖“需求理解→代码生成→代码审查

→用例生成→用例执行→结果分析”完整链路的智能

软件开发测试平台 1 套，该平台可在 Android 端、Web

端、嵌入式 Linux 端应用，具体指标如下：

（1）测试用例生成准确率＞85%，覆盖率＞90%；

（2）测试用例执行成功率＞85%；

（3）图算法获取车载应用界面覆盖率＞85%；

（4）代码审查准确率＞80%；

（5）代码生成采纳率＞80%；

（6）测试用例执行响应时间＜3s；

（7）产出测试领域大模型，模型参数量＜30B。

2.申请发明专利3项，授权软件著作权1项。

项目完成时限：2028年6月

项目资金：270 万元

知识产权归属：归发榜方所有

发榜单位：东软集团（长春）有限公司
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项目六：优质黑猪杂交组合筛选与专用饲料开发

研究内容：针对现有黑猪品种料肉比高、生长速度慢、

功能性专用饲料缺乏等问题，通过杂交组合筛选与专用饲料

开发，解决优良肉质与生长速度的遗传拮抗瓶颈及玉米加工

副产物高效生物转化难的问题，为黑猪产业高质量发展提供

可推广的模式。

考核指标：

1.对现有黑猪种群筛选并建立优质黑猪杂交组合 1 个，

核心群母猪≥100 头；

2.商品猪日增重≥670g，料肉比≤3.0:1,肌内脂肪含量

≥3.5%,必需氨基酸含量≥30%;

3.形成玉米副产物达标配比的黑猪专用饲料配方 1 个，

配方玉米副产物含量≥30%,乳酸菌含量≥5×10^
8
CFU/g，经

微生物发酵转化后，粗纤维相对含量下降≥15%、粗蛋白相

对含量提升≥10%，饲料不饱和脂肪酸含量明显提升，实现

玉米加工副产物高效生物转化。

4.申请发明专利 2 项。

项目完成时限：2028 年 10 月

项目资金：250 万元

知识产权归属：归发榜方所有

发榜单位：吉林仟客莱科技集团股份有限公司

项目七：人参皂苷 Rh2 酶法制备技术与靶向偶联物抗肿

瘤活性研究
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研究内容：针对当前酶转化制备人参皂苷Rh2选择性差、

转化率低、副产物多、靶向因子分子量大、亲和力与稳定性

差等问题，改造优化 GH3 家族 BlgAm 糖苷水解酶，构建高选

择性人参皂苷转化酶系，将基础皂苷高效转化成 Rh2, 建立

靶向递药系统，建立基于类器官的高通量抗肿瘤活性体外评

价平台，为 Rh2 的抗肿瘤原料药研发提供重要支撑。

考核指标：

1.构建高人参皂苷选择性 BlgAm 变体≥3 个，产量

10g/L, 酶纯度≥90%；

2.人参皂苷 Rh2 转化率≥70%，纯度≥95%;

3.构建人参皂苷 Rh2 靶向给药系统，获得靶向因子 1个；

4.完成 3 株肿瘤细胞系、2 种类器官和 2 个动物模型的

药效学验证。

5.申请发明专利 3 项。

项目完成时限：2028 年 10 月

项目资金：350 万元

知识产权归属：归发榜方所有

发榜单位：长春艺夫生物科技有限公司

项目八：长白山硅藻土功能性护肤材料研制及生产关键

技术

研究内容：针对护肤领域常规硅藻土易团聚、亲肤性差、

功能单一等行业痛点，围绕硅藻土难以适配护肤体系、缺乏

功能赋予等问题，开发粒径可控、适配性良好、生物相容性
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高、多重护肤功效的硅藻土材料，从源头提升产品安全性与

功能性。

考核指标：

1.球形度＞80%，白度＞80%;

2.粒径：0.2-0.5μm，孔隙率≥80%;

3.水包油型、油包水型硅藻土乳化剂各 1 种；亲水硅藻

土水接触角 40°—80°,适用静电纺丝工艺；疏水硅藻土水

接触角 100°—150°,干水基硅藻土固化时间＜30min;

4.完成控油、祛痘、去角质功效测试并提供报告。

5.申请发明专利 2 项，形成原料及产品生产工艺 3 套，

完成化妆品产品备案 5 种。

项目完成时限：2028 年 10 月

项目资金：300 万元

知识产权归属：归发榜方所有

发榜单位：吉林省蓝浦浩业科技有限公司


